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PRIOR| VAL

sistemas de fluidos. Es un sistema especificamente disefiado para el sector naval, que proporciona una vision
global del estado de los equipos, ofreciendo al operador una interfaz de control completa desde uno o varios
puntos de la instalacion.

PRIOR es un sistema desarrollado por Fernandez Jove para la monitorizacion y control remoto de valvulas en

Gracias al concepto modular y flexible, PRIOR se adapta a las necesidades especificas de cada proyecto.

INTEGRACION TOTAL

PRIOR dispone de diferentes modulos para
aplicaciones predefinidas, que pueden ser
combinados entre si para ofrecer un sistema de
control completo que integre equipos de diferente
indole.

CONECTIVIDAD TOTAL

PRIOR se conecta o diferentes equipos vy
sistemas (tanto propios como ajenos) mediante
los protocolos de comunicacion universales mas

CONTROL TOTAL .

PRIOR es capaz de manipular y gestionar
diferentes tipos de senales (analdgicas, digitales,
comandos remotos, etc), asi como integrar
automatismos que faciliten el control por parte
del usuario.

FLEXIBILIDAD

PRIOR es un sistema modular y flexible,
totalmente adaptable a las necesidades de cada
proyecto.

comunes (ModBUS, Profibus, etc), permitiendo
tomar el control desde un ente superior como el
IAS (en un buque) o un SCADA (en una
instalacion terrestre).

Esto permite customizar las opciones de control y
monitorizacion sequn lo requerido en cada caso,
integrando diferentes tipos de equipos y sistemas.
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INTEGRACION TOTAL EN
EL SISTEMA DE CONTROL
DE PLATAFORMA DEL
BUQUE MEDIANTE
DIFERENTES OPCIONES
DE COMUNICACION

CONTROL Y
MONITORIZACION DEL
ESTADO DE TODOS LOS
EQUIPOS MEDIANTE
ESTACIONES DE
CONTROL DEDICADAS

INTEGRACION DE DIFERENTES EQUIPOS
DE CAMPO EN UN MISMO SISTEMA

1 VALVULAS MOTORIZADAS
' REDES DE SENSORES
I OTROS EQUIPOS

PRIOR|VAL
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TIPOS DE SISTEMAS
DE CONTROL DE VALVULAS

Existen diferentes versiones del sistema de control PRIOR que permiten el control de valvulas con
actuadores de diferentes tipos: eléctricos, hidraulicos y neumaticos.

Sistemas de valvulas con actuadores eléctricos
Sistemas de valvulas con actuadores hidraulicos

Sistemas de valvulas con actuadores neumaticos

Cada tipo de sistema tiene unas virtudes y unas desventajas. De forma habitual, en la industria se
suelen usar actuadores eléctricos siempre que es posible, empleando soluciones con actuadores
neumaticos o hidraulicos en aquellos casos en los que no es posible el uso de los primeros.

En cualquiera de los escenarios anteriormente descritos, el sistema PRIOR permite el control remoto de
todas las valvulas de una instalacion, desplegando toda la informacion hacia el usuario final directamente
0 3 traves de la comunicacion con otros sistemas, como el sistema de control de plataforma del buque.

»HPRIOR|VAL

PRIOR|VAL permite el control de
valvulas desde las pantallas de las
estaciones de control, desde donde
se obtiene una vision global de los
sistemas y el estado de los equipos.
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SISTEMA DE VI-'\LVULA’S
CON ACTUADORES ELECTRICOS

otras cosas, a las mejoras en los controles de los actuadores, implementacion de nuevos y mas modernos

I os sistemas de valvulas motorizadas con actuacion eléctrica estan cada vez mas extendidos debido, entre
protocolos de comunicacion, bajo coste de instalacion y alta precision en el posicionamiento.

Independientemente del medio de comunicacion empleado con los actuadores, el sistema de control PRIOR es
capaz de controlar y monitorizar sistemas de valvulas eléctricas en distintas configuraciones, en funcion de las
necesidades y requisitos de cada proyecto.

Configuracion punto a punto

Configuracién en linea

Configuracién en anillo

Sistemas combinados o especiales
Los actuadores eléctricos mads modernos transmiten una
gran cantidad de informacion hacia el sistema de

control, lo cual permite desplegar aplicaciones de
diagnostico de salud y monitorizacion de estado.

Desde las pantallas de control de PRIOR pueden
visualizarse los datos de salud y mantenimiento,
ademas de alarmas y demads informacion importante
para el usuario.

CONFIGURACIONES DEL SISTEMA

PLATFORM
CONTROL SYSTEM

CONFIGURACION PUNTO A PUNTO

Cada valvula actuada se conecta de forma
independiente a la estacion de control

Esta configuracion es posible con comunicaciones
serie (Modbus RTU), comunicaciones ethernet
(Modbus TCP/IP y Profinet) o cableado analogico/
digital

CONTROL STATION

Aunque el cableado es mayor que en otras
configuraciones, un fallo simple en un actuador o
cable no afecta al resto de equipos del sistema

FIELDBUS / HARDWIRED




CONFIGURACION EN LINEA

Red de valvulas en cadenas o lineas, cada una
conectada a la anterior

Disponible con comunicaciones serie (Modbus
RTU), comunicaciones ethernet (Modbus TCP/IP
y Profinet)

Existen limitaciones en el numero de valvulas en
cada linea, sequn el protocolo de comunicacion

No se requieren switches o equipos adicionales
para conexionado

PLATFORM
CONTROL SYSTEM

|

PROFINET

CONTROL STATION

T 3 %%

FIPRIOR S

PLATFORM
CONTROL SYSTEM

CONTROL STATION

FIELDBUS

T 3 % 3

CONFIGURACION EN ANILLO

Red de valvulas en forma de lazo/anillo, donde
la primera y la Ultima estdn conectadas al
sistema de control

Redundancia: el sistema sigue operativo ante
un fallo simple

Disponible con  comunicaciones ethernet

(Profinet)

En Cas0s concretos, disponible con
comunicaciones serie (Modbus RTU)

SISTEMAS COMBINADOS O ESPECIALES

Ademas de las arquitecturas mas tradicionales, el
sistema de control PRIOR puede disenarse para
sistemas complejos donde existan comunicaciones
mixtas (con mds de un protocolo o combinando
arquitecturas) o incluso para sistemas redundantes

tipo hot-standy, de modo que existan

estaciones de control que puedan manipular un

mismo grupo de valvulas.

PLATFORM
CONTROL SYSTEM

P e CONTROL STATION
< 4 > N1

CONTROL STATION
N2

FIELDBUS ‘

:

:

PLATFORM
CONTROL SYSTEM
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CQMUNICACI()N CON LAS
VALVULAS ACTUADAS

El sistema de control PRIOR es capaz de comunicarse con las valvulas actuadas empleando los protocolos de
comunicacion mas extendidos, asi como mediante controles digitales estandar.

Control paralelo
Control mediante Modbus RTU
Control mediante Profinet

Otros protocolos

CONTROL PARALELO

Todas las ordenes y senales son cableadas directamente entre el actuador y el sistema de control,
mediante una topologia punto a punto:

Comandos digitales para abrir/detener/cerrar la valvula
Indicaciones digitales o analodgicas de posicion de la valvula

Indicaciones digitales de fallos y alarmas en los equipos

CONTROL MEDIANTE MODBUS RTU

Todas las ordenes y sefales son transmitidas a traves de bus de campo empleando protocolo Modbus
RTU/RS-485.

Modbus es un protocolo de comunicacion ampliamente extendido muy comun en la industria, sencillo de
implementar y con amplia capacidad de transmision de datos. Un Unico equipo transmisor (maestro) es
capaz de controlar diversos equipos receptores (esclavos) simultdneamente, con velocidades de
transmision de hasta 19.200 bps.

En una configuracion estdndar, Modbus RTU admite hasta 31 actuadores por cada linea. En
configuraciones especiales, y empleando repetidores se pueden encadenar hasta 247 unidades, aunque
las prestaciones en cuanto a velocidades de operacion se reducen drasticamente.
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CONTROL MEDIANTE PROFINET

Todas las 6rdenes y sefiales son transmitidas a través de ethernet empleando protocolo Profinet.

Profinet es un protocolo de comunicacion en tiempo real muy extendido a nivel industrial, que admite
grandes volumenes de datos y facil de implementar en sistemas de valvulas motorizadas.

Este protocolo dispone de redundancia en control de forma native mediante topologias en anillo o lazo,
conectando las vdlvulas actuadas por dos puntos al sistema PRIOR. En caso de un fallo en el cableado o
en uno de los equipos, la comunicacion se mantiene sin que el usuario sufra problemas de disponibilidad
en ningun momento.

En una configuracion estandar, se pueden realizar lazos de valvulas motorizadas de hasta 50 unidades
sin sufrir ninguna reduccion de tiempos de transmision de datos.

OTROS PROTOCOLOS

PRIOR es capaz de controlar valvulas motorizadas que empleen otros protocolos de comunicacion,
tales como Profibus, Modbus TCP/IP, Canbus o Foundation Fieldbus.

@PRIORIEZ’JI. i
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ESTACION DE CONTROL PARA VALVULAS MOTORIZADAS
CONFIGURACION HABITUAL

@

600

~—300 —= 600

CARACTERISTICAS GENERALES

Estandar 15", TFT LED HD, 1366x768
Pantalla de control - -
Opcional Sin pantalla
Estdndar Principal: 230 VDC; Emergencia: 24 VDC
Ali tacion Eléctri
imentacion Hlectrice Opcional Principal: 24 VDC; Emergencia: 24 VDC

CARACTERISTICAS FIiSICAS
Estdndar (con pantalla) 600x600x300 mm

Dimensiones Opcional (sin pantalla) | 400x600x210 mm

Estdndar (con pantalla) | Aprox. 32kg

Peso
Opcional (sin pantalla) Aprox. 30kg
Montaje Estdndar Colgado
Proteccion Estandar IP66
Color Estandar RAL7035
Rango de temperatura Estdndar 0 - 45°C
Rango de humedad Estdndar 0 - 95% (sin condensacion)

4 Otras configuraciones o disefios de estacion de control estdn disponibles, sequn las necesidades concretas del proyecto.
& Para control paralelo, la estacion de control se dimensiona en funcion de la cantidad de equipos a controlar.
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CARACTERISTICAS DE COMUNICACION

Estandar ModBUS TCP/IP
L Opcional Doble comunicacion ModBUS TCP/IP
Comunicacion con IAS - -
Opcional ModBUS RTU, RS-485 (2 hilos)
Opcional Doble comunicacién ModBUS RTU, RS-485 (2 hilos)
ModBUS RTU, RS-485 (2 hilos)
Estdndar » Grupos de hasta 30 actuadores, en linea.
» Madximo de 4 grupos por estacion (120 valvulas)
ModBUS TCP/IP
o i Opcional » Grupos de hasta 30 actuadores, en linea o punto a punto.
Comunicacion con valvulas « Maximo de 4 grupos por estacion (120 valvulas)
Profinet
Opcional * Grupos de hasta 50 actuadores en linea,
en anillo o punto a punto.
. Otras opciones bajo peticion especifica
Opcional (Canbus, Profibus, etc.).

CARACTERISTICAS DE SOFTWARE

Estandar

Capacidades de control

Informacion de las valvulas (TAG, servicio, etc).

Visualizacion de estado (abierto/cerrado/posicion[%]/error).

Orden (abrir/cerrar/posicion[%])

Alarmas activas (alarma, fecha, hora).

Historico de alarmas (alarma, fecha, hora).

Diagnostico de sistema (comunicaciones, alimentacion, etc).

Documentacion del sistema (manual de usuario).

Control de permisos por usuarios (administrador, operador).

Opcional

Mimicos de servicios (linea de tuberias, otros equipos, etc).

Informacion de las valvulas (DN, PN, servicio, etc).

Documentacion de las valvulas (modelos 2D, manuales, etc).

Documentacion del sistema (modelos 2D, esquemas eléctricos, etc).

Control de permisos por usuario (usuarios de monitorizacion, etc).

Control
System
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FIPRIOR S

SISTEMA DE VALVU!.AS CON
ACTUADORES HIDRAULICOS

os sistemas de valvulas motorizadas con actuadores hidraulicos son muy empleados en aquellas aplicaciones
donde la instalacion de equipos eléctricos no es adecuada. Son especialmente utilizados en sistemas de
aqua salada o combustible donde las valvulas tienen que ir sumergidas.

La arquitectura basica de un sistema de este estilo es Ia siguiente:

Una o varias unidades de potencia hidraulica, sequn las caracteristicas del proyecto
Uno o varios armarios de control, que controlan las valvulas mediante sets de electrovalvulas
Valvulas conectadas de forma individual al panel de control mediante tuberia hidraulica

La posicion de las valvulas se puede recibir de dos maneras:

Mediante medida directa desde finales de carrera (cableados)

Mediante medida indirecta con indicadores volumétricos (valido para valvulas sumergidas)

Los sistemas de control de valvulas hidraulicas PRIOR incluyen monitorizacion de las principales variables
del sistema (como presiones, temperaturas y caudales) lo que permite diagnosticar posibles fallos, alarmas
o situaciones anomalas.

PLATFORM CONTROL SYSTEM

MODBUS TCP

HYDRAULLIC
POWER UNIT

MANUAL OVERRIDE

T T TG j CONTROL CABINET N1

| 1 HYDRAULLIC PIPES
@, ™. 9 @, »
HYDRAULLIC VALVES HYDRAULLIC VALVES
(NOT SUBMERGED) (SUBMERGED)

15



EHPRIORISz

UNIDAD DE POTENCIA HIDRAULICA - HPU
CONFIGURACION HABITUAL
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CARACTERISTICAS GENERALES

Estandar Potencia: 3 x 380/440 VAC 50/60Hz
Control: 230 VAC
Obcional Potencia: 3 x 220/240 VAC 50/60Hz
P Control: 230 VAC
Alimentacion Eléctrica
Obcional Potencia: 3 x 380/440 VAC 50/60Hz
P Control: 24 VDC
Obcional Potencia: 3 x 220/240 VAC 50/60Hz
P Control: 24 VDC
Numero de motores Estandar 2
Potencia de motores Estandar 2,2 kW
Estdndar 2
Numero de acumuladores
Opcional 1
Tipo de acumuladores Estdndar Hidroneumatico, con vejiga, de nitrogeno.
Presion de acumuladores Estdndar 250 bar.
Presion de trabajo Estdndar 150 bar.
Conexion de presion Estdndar DIN 2353 20.
Conexion de retorno Estdndar DIN 2353 22.
Capacidad de tanque Estadndar 200 L.
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CARACTERISTICAS FiSICAS

Dimensiones Estadndar 960x910x2030 mm

Peso Estdndar Aprox. 660kg (sin aceite)

Montaje Estadndar Anclado a suelo.

Color Estadndar RAL7035

Rango de temperatura Estandar 0 - 45°C

Rango de humedad Estdndar 0 - 95% (sin condensacion).
Estandar ModBUS TCP/IP.

o Opcional Doble comunicacion ModBUS TCP/IP.

Comunicacion con IAS - -
Opcional ModBUS RTU, RS-485 (2 hilos).
Opcional Doble comunicacion ModBUS RTU, RS-485 (2 hilos).

Pantalla de control Estdndar 15", TFT LED HD, 1366x768

Modos de operacion Estdndar Manual. -

Automatico.

Selector Manual / apagado / automatico.

Selector marcha / paro motor 1 (modo manual).

Controles externos Estdndar
Selector marcha / paro motor 2 (modo manual).
Parada de emergencia.
Alimentacion potencia.
Alimentacion control.
o ) Motor 1 marcha.
Indicaciones LED Estdndar

Motor 2 marcha.
Motor 1 fallo.
Motor 2 fallo.

CARACTERISTICAS DE SOFTWARE

Visualizacion de variables de HPU. Principales:
* Presion de acumuladores
* Presion de trabajo
* Presion bomba 1
* Presion bomba 2
* Modo (manual / automatico)

Alarmas activas (alarma, fecha, hora). Principales:
* Nivel de aceite bajo
* Nivel de aceite muy bajo

Capacidades de control « Filtro N1 colmatado

* Filtro N2 colmatado

Estandar

Historico de alarmas (alarma, fecha, hora).

Diagnostico de sistema (comunicaciones, alimentacion, etc.).

Documentacion del sistema (manual de usuario).

Control de permisos por usuarios (administrador, operador).

Documentacion del sistema (manual de usuario).

Opcional

Control de permisos por usuarios (administrador, operador).

17
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ARMARIO DE CONTROL PARA VALVULAS HIDRAULICAS
CONFIGURACION HABITUAL
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CARACTERISTICAS GENERALES

. Estdndar 2 (30 valvulas por armario).
Mdédulos de control
Estadndar 3 (60 valvulas por armario).
Estdndar 10”, TFT LED HD, 1366x768
Pantalla de control Opcional 15", TFT LED HD, 1366x768
Opcional Sin pantalla - Acceso mediante Tablet externa.
Estadndar Principal: 230 VAC; Emergencia: 24 VDC.
Alimentacion eléctrica
Opcional Principal: 24 VAC; Emergencia: 24 VDC.

CARACTERISTICAS FiSICAS

Estdndar (2 modulos) 1200x540x2130 mm
Opcional (3 mdédulos) 1800x540x2130 mm
Estdndar (2 modulos) Aprox. 420 kg

Dimensiones

Peso
Opcional (3 modulos) Aprox. 640 kg
Montaje Estdndar Anclado a suelo
Proteccion Estdndar IP66
Color Estandar RAL7035
Rango de temperatura Estandar 0 - 45°C
Rango de humedad Estdndar 0 - 95% (sin condensacion)
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CARACTERISTICAS DE COMUNICACION

Comunicacion con IAS

Capacidades de control

Estandar ModBUS TCP/IP

Opcional Doble comunicacion ModBUS TCP/IP

Opcional ModBUS RTU, RS-485 (2 hilos)

Opcional Doble comunicacién ModBUS RTU, RS-485 (2 hilos)

CARACTERISTICAS DE SOFTWARE

Estandar

Informacion de las valvulas (TAG, servicio, etc).

Visualizacion de estado (abierto/cerrado/posicion[%]/error).

Orden (abrir/cerrar/posicion[%])

Alarmas activas (alarma, fecha, hora).

Historico de alarmas (alarma, fecha, hora).

Diagnostico de sistema (comunicaciones, alimentacion, etc).

Documentacion del sistema (manual de usuario).

Control de permisos por usuarios (administrador, operador).

Opcional

Mimicos de servicios (linea de tuberias, otros equipos, etc).

Informacion de las valvulas (DN, PN, servicio, etc).

Documentacion de las vdlvulas (modelos 2D, manuales, etc).

Documentacion del sistema (modelos 2D, esquemas eléctricos, etc).

Control de permisos por usuario (usuarios de monitorizacion, etc).

Control
System
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SISTEMA DE VI-'\LVUL’AS CON
ACTUADORES NEUMATICOS

os sistemas de valvulas con actuador neumatico son simples y generalmente poco costosos, lo cual hace
que estén muy extendidos en el sector naval. Son especialmente Utiles en aplicaciones fail-safe o donde
se requieran operaciones rapidas de las valvulas.

Existen principalmente dos arquitecturas posibles para estos sistemas, dependiendo de la posicion de las
electrovalvulas:

Electrovalvulas instaladas en panel de control, con toma de aire en el armario.
Electrovalvulas instaladas en los actuadores, con toma de aire de un colector comun.
De forma opcional se pueden instalar acumuladores de aire u otros sistemas de emergencia como UPS, etc.

PLATFORM

ELECTROVALVULAS
SOBRE EL PANEL

= .. CONTROL CABINET

El armario de control se conecta a |la red de aire
comprimido del buque

AR SUPPLY HARDWIRED

Cada valvula se conecta de forma independiente
al panel de control, mediante tuberia neumatica

La posicion de las valvulas se recibe mediante
medida directa desde de finales de carrera o
sensores inductivos (cableados)

— | | |
ELECTROVALVULAS CoNTROL SYSTEM
SOBRE EL ACTUADOR
El armario de control no necesita conectarse a la CONTROL CABINET

red de aire del buque

HARDWIRED

Las electrovalvulas estdn instaladas sobre el

propio cuerpo del actuador
Los actuadores van conectados a un colector
comun de aire presurizado

La posicion de las valvulas se recibe mediante
medida directa desde de finales de carrera o
sensores inductivos (cableados)

PNEUMATIC PIPES

21
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ARMARIO DE CONTROL PARA VALVULAS NEUMATICAS
CONFIGURACION HABITUAL

1000

400 600

PANEL DE CONTROL

CARACTERISTICAS GENERALES

NGmero de valvulas Estandar Maximo 18.
Opcional Otras disposiciones especiales.
Estdndar 15", TFT LED HD, 1366x768
Pantalla de control Opcional 10", TFT LED HD, 1366x768
Opcional Sin pantalla.
Estdndar Principal: 230 VAC; Emergencia: 24 VDC.
Alimentacion eléctrica
Opcional Principal: 24 VAC; Emergencia: 24 VDC.
Conexion de entrada Estdndar 2 12mm.
Conexiones de salida Estandar 2 10mm.
Dimensiones Estdndar (2 modulos) 400x600x1100 mm
Peso Estandar (2 modulos) Aprox. 65 kg
Montaje Estdndar Colgado
Proteccion Estandar IP66
Color Estandar RAL7035
Rango de temperatura Estadndar 0 - 45°C
Rango de humedad Estdndar 0 - 95% (sin condensacion)

22
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CARACTERISTICAS DE COMUNICACION

Comunicacion con IAS

Capacidades de control

Estandar ModBUS TCP/IP

Opcional Doble comunicacion ModBUS TCP/IP

Opcional ModBUS RTU, RS-485 (2 hilos)

Opcional Doble comunicacion ModBUS RTU, RS-485 (2 hilos)

CARACTERISTICAS DE SOFTWARE

Informacién de las valvulas (TAG, servicio, etc).

Visualizacion de estado (abierto/cerrado/posicion[%]/error).

Orden (abrir/cerrar/posicion[%])

Alarmas activas (alarma, fecha, hora).

Estandar —
Historico de alarmas (alarma, fecha, hora).
Diagnostico de sistema (comunicaciones, alimentacion, etc).
Documentacion del sistema (manual de usuario).
Control de permisos por usuarios (administrador, operador).
Mimicos de servicios (linea de tuberias, otros equipos, etc).
Informacion de las valvulas (DN, PN, servicio, etc).
Opcional

Documentacion de las valvulas (modelos 2D, manuales, etc).

Documentacion del sistema (modelos 2D, esquemas eléctricos, etc).

Control de permisos por usuario (usuarios de monitorizacion, etc).

Control
System
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Control
System

#1PRIOR

COMUNICACION CON EL SISTEMA
DE CONTROL DEL BUQUE

trabajar de modo independiente (stand-alone)
o integrarse dentro de un sistema de control de
plataforma del buque, u otros sistemas externos. Esto
permite que los equipos puedan ser controlados de modo
remoto desde otro sistema, asi como leer y analizar toda
la informacién de los equipos como alarmas, eventos, etc.

EI sistema de control PRIOR estd preparado para

COMUNICACION SIMPLE

Las comunicaciones con el IAS / IPMS o sistema de
control superior pueden realizarse de forma directa
con un unico punto, empleando comunicaciones
serie o ethernet.

De forma estdndar, se dispondrd de una
comunicacion mediante Modbus TCP/IP en el caso
de ethernet, y Modbus RTU en <caso de
comunicacion serie.

Toda la informacion del sistema puede ser
transmitida al IAS de forma transparente,

facilitando las tareas de control y supervision.

PLATFORM
CONTROL SYSTEM

/”’.‘""x
CONTROL
STATION

TO FIELD DEVICES

PLATFORM
CONTROL SYSTEM

PLATFORM
CONTROL SYSTEM

CONTROL
STATION

TO FIELD DEVICES

COMUNICACION DOBLE

En casos especiales donde se requiera una
redundancia en control, o una comunicacion con
dos maestros del IAS, se podrd emplear una doble
comunicacion.

En el caso de Modbus TCP/IP se podrd emplear
protocolo RSTP y conectarse a dos puntos del IAS
para una redundancia en control.
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INTERFAZ DE CONTROL

| control se realiza directamente desde paneles tactiles instalados en las estaciones de control. Esto

proporciona un facil manejo del sistema, siempre disponible para el operador. Es especialmente Util para

equipos que se manipulan de forma habitual en modo local, cuando se requiere un accionamiento de
emergencia desde los paneles, asi como para las fases de pruebas o mantenimiento de un sistema.

Opcionalmente, pueden disenarse
sistemas de control sin interfaz, lo
qQue Unicamente funciona como
cuadro de pasarela entre los equipos
de campo y un sistema de control dihsali A
superior, como el IAS del buque.

Ademas de esto, es posible integrar
mandos externos de control mediante
botoneras, pulsadores, etc.

Informacion de las valvulas (TAG, servicio, etc).

Visualizacion de estado (abierto/cerrado/posicién[%]/error).
Orden (abrir/cerrar/posicion[%])
Alarmas activas (alarma, fecha, hora).

Estandar e
Histérico de alarmas (alarma, fecha, hora).
Diagndstico de sistema (comunicaciones, alimentacion, etc).
Capacidades de control Documentacion del sistema (manual de usuario).
Control de permisos por usuarios (administrador, operador).
Mimicos de servicios (linea de tuberias, otros equipos, etc).
Informacion de las valvulas (DN, PN, servicio, etc).
Opcional

Documentacion de las valvulas (modelos 2D, manuales, etc).
Documentacion del sistema (modelos 2D, esquemas eléctricos, etc).

Control de permisos por usuario (usuarios de monitorizacion, etc).
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GESTION DE USUARIOS

De forma predeterminada, el sistema dispone de dos niveles de usuarios, cada uno de ellos con unos
permisos diferentes: administrador y operador.

El acceso a cada usuario se realiza mediante unas credenciales de sequridad, evitando que el personal
no autorizado acceda a opciones de configuracion de sistema bloqueadas.

De manera opcional, se pueden implementar otro tipo de usuarios.

MIMICOS DE SERVICIOS

De forma opcional se pueden mostrar los diagramas de los servicios de fluidos (sistemas de lastre,
combustible, etc), facilitando la operacién de las vadlvulas y resto de equipos.

DRAIN SYSTEM
STERN
= e

'f"‘

r B
o

L]
. local

22 - 1he36:50
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INFORMACION DE LOS EQUIPOS

Accediendo a los iconos de cada equipo se accede a las pantallas de control especificas, donde se
incluye la informacion basica de este, tal como TAG, ubicacion, tipo de equipo, etc. asi como datos de
uso basicos.

De manera opcional, puede incluirse documentacion relacionada como modelos 2D o esquemas
eléctricos.

HYDRAULIC MOTORIZED VALVES CONTROL SYSTEM STATUS
IPRIOR |22

ECUIPMENT

WhU STATUS

READY

LC ADDRESS

02.160.10.40

CYCLE TIME

GESTION DE ALARMAS E HISTORICOS

PRIOR dispone de pantallas especificas para la gestion de alarmas activas e historico de alarmas, en las
que se muestra la descripcion detallada de la incidencia, los equipos afectados, asi como el momento en
el que se regqistra (fecha y hora).

Alarms History Iﬁpmom e
Duration: i

Forward
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DOCUMENTACION DE SISTEMA

El sistema almacena la documentacion basica para apoyar durante las fases de pruebas, puesta en
marcha, operacion y mantenimiento de los equipos, tal como manuales de usuario, esquemas eléctricos,
etc. Esta informacion puede consultarse directamente en pantalla, mediante los diferentes menus de

navegacion.

De manera opcional, puede almacenarse otra documentacion especifica del proyecto, como
certificaciones, etc.

DRAIN SYSTEM
STERN

HERRAMIENTAS DE DIAGNOSTICO

PRIOR dispone de pantallas especificas de diagndstico del sistema, que permiten consultar el estado de
comunicaciones, sefiales analogicas (presiones, temperaturas, etc.), y otros datos especialmente Utiles en
las fases de pruebas, puesta en marcha y mantenimiento.

MOTOR-DRIVEN VALVES CONTROL SYSTEM STATUS _
PRIOR| =z
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SISTEMAS ESPECIALES
O COMBINADOS

RIOR admite la integracion de otros equipos bajo el mismo sistema de control, tales como bombas o

motores. De este modo, el control de todo un sistema de fluidos puede realizarse desde las mismas

estaciones. De la misma manera, se pueden integrar sistemas completos y crear un sistema de control
distribuido, empleando unidades remotas de adquisicion de datos (RTU).

Para mas informacion sobre capacidades de integracion, consulte con nuestros especialistas.

PLATFORM CONTROL SYSTEM
Line 1 Line 2

MODBUS TCP
DOUBLE LINE

CONTROL
STATION N1

ETHERNET / SERIAL LOOP

HARDWIRED
ETHERNET / SERIAL LO o
S ‘ . REMOTE
| R ‘ TERMINAL UNIT
® =
S =
MOTOR-DRIVEN VALVES MOTOR-DRIVEN VALVES SENSOR / TRANSMITTERS

(GROUPED PER LOCATION)
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OTRAS
APLICACIONES

PRIOR|MEQ

RIOR|MEQ es una solucion especifica de PRIOR Control para la monitorizacion y control de equipos
de maniobra, principalmente hidraulicos y neumaticos. Conectard sus equipos hidraulicos o neumaticos
3 PRIOR|MEQ le permitird controlarlos al 100% de forma remota.

PRIORIMEQ ofrece al usuario una interfaz completa, comoda e intuitiva que le permite manejar de
forma fiable y sequra los equipos. Al mismo tiempo, PRIOR es capaz de recoger los datos criticos de los
equipos (como presiones de operacion, temperaturas, etc.) y presentarselos al operario.

APLICACIONES TiPICAS DE PRIOR|MEQ

Manejo de unidades de potencia hidraulica

=] ' PRIORIMEO

Control de accionamientos neumaticos

Requlacion de agitadores hidraulicos

PRIOR|SENS

RIOR|SENS es una solucion especifica de PRIOR Control para Ia monitorizacién de sistemas de
sensores, transmisores o switches.

Medidas de niveles en tanques de combustible

Medidas de temperaturas y presiones en lineas de

fluidos E PRIOR

Toma de datos de sistemas hidraulicos complejos

Sistemas de alarmas de alto/muy alto nivel en
tanques
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